	Название программы
	Робототехника и управление беспилотными авиационными системами

	Направленность программы
	 техническая

	В соответствии с какими нормативными документами составлена
	-Федеральный закон от 29.12.2012 № 273-ФЗ «Об образовании в Российской Федерации»;
- Постановление Главного государственного санитарного врача РФ от 04.07.2014 № 41 «Об утверждении СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-эпидемиологические требования к устройству, содержанию и организации режима работы образовательных организаций дополнительного образования детей»;
- Приказ Министерства просвещения  РФ от 09.11.2018 г. № 196 «Об утверждении Порядка организации и осуществления образовательной деятельности по дополнительным общеобразовательным программам» в ред. Приказов Минпросвещения РФ от 05.09.2019 №470, от 30.09. 2020 №533;
- Постановление Главного санитарного врача Российской Федерации от 30.06.2020г. №16 «Об утверждении санитарно-эпидемиологических правил СП 3.1/2.4 3598-20 «Санитарно-эпидемиологические требования к устройству, содержанию и организации работы образовательных организаций и других объектов социальной инфраструктуры для детей и молодёжи в условиях  распространения  новой коронавирусной инфекции (COVID-19)»

	Какому учебно-методического комплексу соответствует
	[bookmark: _GoBack]

	Цель программы
	 создание условий для робототехнического конструирования; формирование базовых представлений о современных технологиях производства, системе средств обработки данных, функциональных особенностей робототехники и БАС; освоение комплекса умений и навыков работы с информацией, воспитание общей информационной культуры, ориентирование на поступление в вузы Министерства обороны Российской Федерации,  связанные с разработкой и применением робототехники и БАС.

	Задачи программы
	Образовательные: ознакомиться со сферами применения БАС в современном мире, сформировать представление о пилотировании БАС как профессии, играющей специфическую роль в жизни общества; раскрыть сущность и содержание творчества в области робототехники и БАС; создать условия для овладения основным понятийным аппаратом сфер, связанных с производством и робототехникой; изучить приемы сборки механизмов; ознакомить с комплексом базовых технологий, применяемых при создании БАС; изучить состав и возможности учебного комплекса «Геоскан Пионер»; обеспечить решение ряда кибернетических задач, результатом каждой из которых будет аппарат, выполняющий определенную задачу.
Развивающие: развивать умение свободно владеть навыками проектирования механизмов; развивать инженерное мышление, навыки конструирования, программирования и эффективного использования кибернетических систем; вырабатывать мелкую моторику рук, внимательность, аккуратность и изобретательность; формировать креативное мышление, и пространственное воображение; повышать мотивацию к изобретательству и созданию собственных роботизированных систем
Воспитывающие: ориентировать на ценность получения качественного законченного результата; формировать коммуникативные компетентности; воспитывать позитивное отношение к работе в команде.


	Возраст воспитанников
	10-15 лет (5-10 класс)

	Объём программы
	136 часов

	Срок реализации
	1 сентября 2021 года - 26 мая 2022 года

	Основные разделы программы
	Сборка, пилотирование, обработка данных.
Программирование.

	Форма и продолжительность занятия
	Теоретическое или практическое занятие продолжительностью по 2 часа 2 раза в неделю.

	Основные результаты освоения программы
	По окончании обучения обучающиеся должны иметь представление: об устройствах и принципах работы различных механизмов БАС; о реализации творческого потенциала через создание технических проектов в сфере робототехники и БАС; знать: основные понятия и термины БАС; уметь: разбираться в устройстве комплекса «Геоскан Пионер»; осуществлять сборку БАС; писать программу, управляющую его механизмами; иметь навык: управления коптером; создания собственного автоматизированного устройства.


	Периодичность и формы текущего контроля, промежуточной или заключительной аттестации 
	Зачет по самостоятельному управлению квадрокоптером по окончанию первого раздела, самостоятельное программирование квадрокоптера согласно поставленной задаче по окончанию второго раздела программы.



 
